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La UMH presenta en el Ayuntamiento de Elche los  resultados de sus líneas de investigación para frenar el picudo rojo en el palmeral
NOTA DE PRENSA


El Rector de la Universidad Miguel Hernández de Elche, Jesús Rodríguez Marín, y el Alcalde de Elche, Diego Maciá Antón, han presentado esta mañana en el Ayuntamiento los resultados y avances que han obtenido los investigadores de la Universidad que trabajan para frenar la expansión del picudo rojo en el palmeral ilicitano.


Los investigadores de la UMH están desarrollando cuatro líneas de investigación: 1) Estudio de persistencia de los insecticidas utilizados en la lucha contra el picudo rojo. 2) Análisis estadístico sobre la extensión de la plaga del picudo rojo. 3) Instalación de seguimiento y filmación de picudo rojo diurno y nocturno. 4) Efectividad de las trampas de captura.


Los resultados y avances más significativos obtenidos por los investigadores de la UMH en los proyectos desarrollados desde abril de 2006, cuando ambas instituciones suscribieron un convenio, son:

ESTUDIO DE PERSISTENCIA DE LOS INSECTICIDAS UTILIZADOS EN LA LUCHA CONTRA EL PICUDO ROJO

(Unidad de Toxicología y Seguridad Química del Instituto de Bioingeniería de la UMH)
El planteamiento inicial se modificó, a requerimiento de las partes, para orientarlo a la elaboración de un estudio sobre la propagación y concentración en el ambiente de las feromonas (hormonas sexuales) atrayentes del picudo rojo, que se utilizan en las trampas.

Los resultados obtenidos hasta la fecha en la ‘Determinación de concentraciones en ambiente de feromonas atrayentes de picudo’ han sido los siguientes:

1. Se han puesto a punto dos métodos analíticos para la determinación de las feromonas atrayentes de picudo rojo.

2. Se han ensayado varias matrices para retener las feromonas y se ha determinado que una de ellas (Tenax) es apropiada para la determinación del componente mayoritario del preparado de feromonas
3. Se han ensayado diversos disolventes para extraer las feromonas del captador Tenax establecido, siendo el  disolvente ciclohexano el seleccionado para su uso posterior.

4. Se ha determinado el flujo de aire adecuado de captación de feromonas, siendo este de 100mL/min.

Se pretende hacer algo más de actividad en optimizar el procedimiento de captación, extracción y medida pero que consideramos que disponemos de un procedimiento apropiado. 

Se pasará a realizar determinaciones en el túnel de viento diseñado en la Estación Phoenix para valorar el alcance de la acción de las feromonas. Hasta ahora, los trabajos se han realizado en el laboratorio y ahora se pasará a realizar ensayos de campo.
ANÁLISIS ESTADÍSTICO SOBRE LA EXTENSIÓN DE LA PLAGA POR PICUDO
(Centro de Investigación Operativa de la UMH)
El objetivo de este trabajo es la creación de un sistema de información geográfica (SIG), con el cual poder estudiar de forma eficaz, tanto la extensión actual, como el patrón de propagación de la plaga del picudo rojo que ataca al Palmeral de Elche. Una vez implementado el SIG, éste podrá ser actualizado de forma semiautomática para acceder a la información en tiempo real. Este hecho facilitará la toma de decisiones en aplicaciones intensivas de plaguicidas u otras medidas de ataque sobre zonas identificadas como más propensas a una futura infestación por picudo.

 Dado que la creación de este sistema de información requiere la recopilación de información sobre todas las palmeras del Palmeral (localización, especie, altura, sexo, origen, tratamientos recibidos, etc.), se ha optado por implementar, como primera aproximación, en una zona de 1 km2 en torno a uno de los focos detectados en la partida de Valverde. La recogida de información se ha realizado a través de encuestas a los propietarios de las parcelas de la zona entre los meses de julio y septiembre de 2006, recopilando información tanto de palmeras sanas como infestadas y arrancadas. Actualmente los investigadores del CIO involucrados están trabajando sobre la explotación de la información recopilada y la implementación del SIG. 

Los análisis preliminares derivados de la información obtenida en las encuestas, permiten extraer unas primeras conclusiones, cuanto menos interesantes, sobre las preferencias del picudo rojo en el foco de Valverde:

1. Las detecciones de picudo en la zona abarcan desde septiembre de 2005 a julio de 2006.

2. El periodo medio transcurrido entre la detección de una palmera infestada y su destrucción es de 7 días.

3. Como ya se sabía, el picudo rojo suele preferir las palmeras canarias: el 83.3% de las palmeras infestadas son canarias, el 16.4% datileras y el 0.3% restante Sabal.

4. El picudo parece preferir palmeras macho: el 67.5% de las palmeras infestadas son macho, frente al 20.8% que son hembras (el resto no fueron identificadas).

5. El picudo parece preferir palmeras sin hijuelos: el 93.5% de palmeras infestadas no tenían hijuelos, frente al 6.5% que sí tenían.

6. La altura media de las palmeras infestadas es de 2,42m, y el diámetro medio en la base es de 71.8cm.

7. El grado de infestación por picudo ha sido: extremo para el 13% de las palmeras arrancadas, moderado para el 66.2%, leve para el 15.6% y sin ataque el 5.2% de las palmeras restantes.

8. Se ha detectado picudo prácticamente en todas las fases de crecimiento: el 90.9% de las palmeras infestadas presentaban individuos adultos, el 98.7% larvas y el 89.6% capullos.

9. La entrada de picudo preferida parece ser la parte alta de la palmera, detectada en un 96.1% de las palmeras infestadas.

10. Tan sólo el 27.3% de las palmeras arrancadas habían sido sometidas a un tratamiento preventivo general de jardín. El resto no habían recibido tratamiento.

INSTALACIÓN DE SEGUIMIENTO Y FILMACIÓN DE PICUDO ROJO DIURNO Y NOCTURNO
(Grupo de Automatización Robótica y Visión por Computador de la UMH)
El objetivo del proyecto consiste en el diseño, construcción e instalación de un sistema de filmación que posibilite apreciar el comportamiento del picudo en la proximidad de ciertos elementos como palmeras y/o trampas en condiciones naturales.  En este sentido se ha desarrollado un sistema que posibilita una detección continua de los movimientos efectuados por el picudo bajo múltiples condiciones: detección con luz diurna y con luz nocturna (incluso sin luz), detección tanto en ambientes interiores como en exteriores, funcionamiento continuo (24 horas/día).

Los requisitos impuestos sobre el sistema derivan de las características principales de movimiento del picudo como son entre otros un movimiento lento, su tonalidad rojiza, posibilidad de vuelos cortos, ocultamiento dentro del suelo durante periodos de tiempo suficientemente elevados, movimiento tanto nocturno como diurno, etc.

El sistema desarrollado básicamente consiste de una cámara Axis 221 junto con una iluminación de infrarrojos que posibilita una adquisición de imágenes automática en condiciones de luminosidad variables. Este sistema de adquisición de imágenes se ha integrado dentro de una red inalámbrica de manera que todo el sistema pueda ser controlado, supervisado y gestionado a distancia a través de Internet desde cualquier ordenador conectado a la misma. Adicionalmente se ha dotado al conjunto de un sistema de almacenamiento masivo con objeto de registrar todas las imágenes y secuencias de vídeo en las que aparece un movimiento del picudo para su posterior análisis.

Asimismo, se ha desarrollado un sistema de reconocimiento y detección de movimientos que a partir de las imágenes obtenidas realiza un análisis de las mismas en función de un algoritmo diseñado. De esta manera, se consigue detectar los posibles movimientos observados en las imágenes y almacenar aquellas en las que se detecta un posible movimiento. La interfaz realizada es sencilla e intuitiva de manera que la configuración del sistema resulta cómoda ante la posible variación de cualquiera de los parámetros que influyen en el sistema.

Junto con las imágenes y secuencias de vídeo donde se ha reconocido un posible movimiento del picudo, se resalta este objeto en movimiento y se almacena junto con esta información la hora y fecha en la que se ha observado estos movimientos para un posterior análisis de los mismos. Desde otra aplicación desarrollada se puede acceder de una forma cómoda a toda la información almacenada en la base de datos.

El sistema desarrollado se ha instalado en los laboratorios de la estación Phoenix, donde se encuentra en funcionamiento desde julio de 2006 de forma ininterrumpida. Desde esas fechas, el sistema ha funcionado de forma prácticamente ininterrumpida de manera que se han podido almacenar las imágenes y secuencias de vídeo donde se ha observado un movimiento del picudo bajo diferentes ensayos y condiciones realizadas dentro de un túnel de viento controlado. 

EFECTIVIDAD DE LAS TRAMPAS DE CAPTURA
(Departamento de Biología Aplicada. Área de Botánica)
Dado que el trampeo se ha demostrado como un método efectivo de detección y control contra la plaga del picudo rojo en otros países, se plantea esta propuesta con el objetivo de comprobar la eficiencia de las trampas de captura en las condiciones concretas del Palmeral de Elche, así como de optimizar la efectividad de las mismas.
En primer lugar se llevó a cabo una ‘puesta a punto’ de  las trampas, en cuanto al recipiente (localizando las casas comerciales y mejorando el sistema) y al contenido de feromona (Ferrugineol), atrayente (acetato de etilo) y alimento (dátiles, trozos de palmera, agua). No se incluyó insecticida para evitar efectos nocivos en la zona y para poder capturar los insectos vivos que permitieran iniciar el proceso de cría en laboratorio. 
Se han considerado variables como color del recipiente, colocación de embudo en su interior para facilitar la entrada del picudo, feromona (Ferrolure de Econex y Feraz de Open Natur), o colocación a diferentes alturas. Se ha realizado diferentes ensayos tanto en condiciones de campo como en condiciones controladas de laboratorio. Para ello, se diseñó una ‘jaula’ conectada a una cámara de vídeo, optimizada para el caso por el Departamento de Ingeniería de Sistemas Industriales, y se utilizaron los insectos procedentes de la captura y cría llevada a cabo con éxito en la Estación Phoenix. Desde mayo hasta la fecha se ha realizado un seguimiento semanal de las trampas para recuento, capturas, reposición de alimento y feromonas, etc.
El trabajo realizado nos sugiere algunos resultados preliminares y avances en la investigación:
· La trampa de color marrón-rojizo es más efectiva que la blanca o que la camuflada con trozos de palmera

· La colocación de un embudo en el interior favorece la captura del picudo

· La disposición semienterrada de la trampa es más efectiva que sobre el suelo o colgada en altura

· La proporción de hembras capturadas es mayor que de machos en todos los casos, lo cual es muy efectivo para el control de la plaga.

· El número de capturas no es elevado.

· Conocemos bastantes datos sobre el comportamiento del picudo frente a las trampas.
· Se puede llevar a cabo con éxito la cría en condiciones controladas.
Los resultados son muy esperanzadores. Sin embargo, sería necesario mantener los ensayos de campo más tiempo, mantener la cría en laboratorio y plantear nuevos ensayos con otros modelos de trampas, atrayentes, nuevas parcelas experimentales etc., para conseguir mayor información que permitan el control efectivo de la plaga del picudo rojo en las condiciones locales.
Elche, 19 de enero de 2007
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